Zatacznik do regulaminu
Xl edycji festiwalu ROBOCOMP

Regulamin konkurencji Robosprint
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Rozdziat | - Specyfikacja robotow

Roboty musza by¢ autorskimi konstrukcjami.

Wymiary robota nie mogg przekraczaé¢ wymiardw toru startowego.

Waga i wysokos$¢ nie sg ograniczone.

Komunikacja z robotem podczas startu w konkurencji ogranicza sie do zdalnego
wtgczania oraz wytgczania robota.

Robot musi poruszad sie w petni autonomicznie podczas rozgrywania konkurencji.
Robot musi by¢ tak zaprojektowany aby mogt wystartowad/zatrzymad sie na sygnat
sedziow.

Konczyny robota muszg by¢é mechanicznie niezalezne oraz posiadaé¢ minimum 2
stopnie swobody.

Ruch robota odbywa sie poprzez sekwencje ruchdw konczyn (np. montaz két do
konczyn jest niedozwolony).

Robot nie moze by¢ wyposazony w peryferia odcigzajgce badz tez redukujace czas
kontaktu z podtozem takie jak: skrzydta, wirniki, turbiny, silniki rakietowe itd.
Funkcjonalnosé robota nie moze zalezec od czynnikdw takich jak dzwiek oraz

Swiatto.
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Rozdziat Il - Przebieg konkurenc;ji

Konkurencja bedzie przeprowadzona w dwdch fazach:

- Eliminacje

- Finaty
Liczba prob w kazdej fazie jest ograniczona do trzech.
Tor startowy ma 3m dtugosci i 1.5m szerokosci.
Podejscie pomiarowe konczy sie po przekroczeniu linii mety.
Sedzia moze uniewazni¢ podejscie, gdy robot bedzie na trasie dtuzej niz 4 min.
Pomiar czasu podejscia bedzie realizowany za pomoca urzadzenia pomiarowego,
ktére moze obejmowad m.in. systemy oparte na czujnikach przerwania wigzek
Swiatta lub inne dostepne urzadzenia mierzace czas.
W przypadku, gdy robot opusci trase w taki sposdb, ze zaden z jego elementdw nie
bedzie znajdowat sie na trasie, powinien on wrdci¢ do miejsca, w ktérym opuscit
trase lub wczesniejszego w celu kontynuowania podejscia.
Sedziowie decydujg o koncu eliminacji oraz o kolejnosci rozgrywanych rund.
Do finatu dostaje sie 6 robotdw z najlepszymi czasami kwalifikacji.
Kolejnos¢ startowania robotow w finatach jest ustalana przez sedziego.
W finale kazdy robot ma 3 préby.
W przypadku matej liczby robotow (nie wiekszej niz 6) sedziowie moga
zadecydowac o rozegraniu tylko etapu finatowego

Zwycieza robot ktéry pokona trase w najkrotszym czasie



